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Liste von 28 Bewegung verbundener Korper
Formeln

Bewegung verbundener Korper ¢

Korper, die durch eine Schnur verbunden sind und
auf einer rauen geneigten Ebene liegen ¢

1) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von KérperA@

Rechner &6ffnen (%'
f— -
-0.464523m /s> = 29kg - [g] - sin(35°) — 0.2 - 29kg - [g] - cos(35") — 130N

29kg

2) Beschleunigung des Systems bei gegebener Masse von Korper B @
Rechner 6ffnen (&'

,_ T —mo-[g]-sin(oy) —p-my-g] - cos(oy)

-0.67416m /s> =

130N — 17kg - [g] - sin(45°) — 0.2 - 17kg - [g] - cos(45")
17kg
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3) Reibungskraft auf Korper AC‘:

Frriction = W-my - [g] . cos(al) Rechner 6ffnen (&'
B0 46.5922N = 0.2 - 29kg - [g] - cos(35°)

4) Reibungskraft auf Kérper B @

Frriction = W my - [g] . cos(a2) Rechner &ffnen (&'
B 23.57679N = 0.2 - 17kg - [g] - cos(45")

5) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von K6rperA@
T =m; - ([g] - sin(oy) —u-[g] - cos(o)) —a) Rechnersfinent
B -28.471159N = 29kg - ([g] - sin(35°) — 0.2 [g] - cos(35°) — 5m/s?)

6) Spannung in der Saite bei gegebener Masse von Kérper B @
T = m; - ([g] - sin(oy) + - [g] - cos(a,) + a)| (ECHRErGHHEAE

a 226.4607N = 17kg - ([g] - sin(45°) + 0.2 - [g] - cos(45°) + bm/s?)
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Korper, die durch Schniire verbunden sind und auf
glatten, geneigten Ebenen liegen (¢

7) Beschleunigung eines Systems mit durch Schniire verbundenen
Korpern, die auf glatten geneigten Ebenen liegen ['_‘n

mj - Sin(al) —my - Sin(a2) [ ] Rechner 6ffnen (&'

a: mjp + 1my

29kg - sin(35°) — 17kg - sin(45")
29kg + 17kg

B 0.983415m /s = g

8) Neigungswinkel der Ebene mit K6rperA@

. (ml-a—|—T
alzasm —_—
m; - [g]

) Rechner 6ffnen &'

29ke - 5m /s + 130N
() 75.23343° = asin< g~ bm/s* + )
29kg - [g]

9) Neigungswinkel der Ebene mit Korper B @

T—mz-a

o = asin(—
my - [g]

) Rechner 6ffnen &'

i . (130N — 17kg - bm /s
@ 15.6598° = a sin
17kg - [g]
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10) Spannung in der Saite, wenn beide Korper auf glatten, geneigten
Ebenen liegen @

mj - mo Rechner 6ffnen (&
T =—- - (sin + sin
BT - oo [g)- (sinay) + sin(u))
_ 29kg-17kg oo
B 134.602N = 2ok T 17kg [g] - (sin(35°) + sin(45°))

Korper, die durch eine Schnur verbunden sind und
uiber eine glatte Riemenscheibe laufen (¢

11) Beschleunigung von Koérpern @

m; — mo Rechner &ffnen (&
B ol
mp + my
29kg — 17kg
2.55825Tm /s* = ————F— -
ex m/S = ke T 1Tkg &

12) Masse von Korper B mit kleinerer Masse @

T Rechner 6ffnen (&'

e

130N
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13) Spannung in der Saite, wenn beide Korper frei hangen @

2-mjp - mo Rechner &ffnen (&'
o 2B
m; + My
2. 29kg - 17kg
210.2034N = .
ex 3 20kg + 17kg 8

Durch eine Schnur verbundene Korper, einer hangt
frei, der andere liegt auf einer rauen horizontalen
Ebene &

14) Beschleunigung des Systems mit Korpern, von denen einer frei hangt
und der andere auf einer rauen horizontalen Ebene liegt K

B--

mi; — p -y Rechner 6ffnen (&'

m; + my

- [g]

29kg — 0.2 - 17kg

5.457614m /s> —
ex m/s 2okg - 1Thg 8

15) Spannung in der Saite bei gegebenem Reibungskoeffizienten der
horizontalen Ebene @

m;g - 1My Rechner &ffnen (&
T:(1+u)'m'[g]
29kg - 17kg

B 126.122N = (1+0.2)- - [g]

29kg + 17kg
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Durch eine Schnur verbundene Korper, einer hangt
frei, der andere liegt auf einer rauen geneigten Ebene

K

16) Beschleunigung des Systems mit Koérpern, von denen einer frei hangt
und der andere auf einer rauen geneigten Ebene liegt @

—my - Sil’l(e) —p-my- COS(Q) Rechner 6ffnen (&'

mj + mo g

Ba-—

29kg — 17kg - sin(30°) — 0.2 - 17kg - cos(30°)

3.742626m /s — .
ex m/s 29kg + 17kg i

17) Masse von Korper B bei gegebener Reibungskraft @

- ,
Ffriction Rechner 6ffnen (9

B = T cos)

15N
0.2 [g] - cos(307)

B 5.831001kg =

18) Neigung der Ebene bei gegebener Reibungskraft ['_‘n

) Rechner 6ffnen (&'

Feo: .
0=a COS( friction
p-ms - (gl

15N
26435° =
B 63.26435 acos(olz-”kg‘[g])
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19) Reibungskoeffizient bei gegebener Reibungskraft C‘:

o Ffriction
=
m; - |g] - cos(0)

15N
17kg - [g] - cos(307)

Rechner 6ffnen &'

B0 0.103894 =

20) Reibungskoeffizient bei gegebener Spannung @

mi +m Rechner &ffnen (&
p= ———2_.T.sec(0) — tan(6) — sec(0)
m; - m; - [g]
29kg + 17kg o . .
-0.894803 = - 130N - — —
a 0.894803 20kg - 20kg - [g] 30N - sec(30°) — tan(30°) — sec(30°)

21) Reibungskraft (%'
Ffriction = u-1msy- [g] . COS(O) Rechner 6ffnen (&'
B 28.87555N = 0.2 17kg - [g] - cos(30°)

22) Spannung in der Saite bei gegebenem Reibungskoeffizienten der
schiefen Ebene @

mq - My Rechner &ffnen (&
id T = —— - |g|- (1 +sin(0) + p- cos(0
BT= e (14 sin(0) + - cos(c)
_ 20kg-17kg e . :
B 175.8567N = kg + 17ke g] - (1 +sin(30°) + 0.2 - cos(307))
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Durch eine Schnur verbundene Korper, einer hangt
frei, der andere liegt auf einer glatten horizontalen

Ebene @

23) Beschleunigung im System @

Rechner 6ffnen &'

a=—:>:
. m1+m2 gl

29kg

20kg 1+ 17kg ®

B 6.182453m /s =

24) Spannung in der Saite, wenn nur ein Korper frei aufgehangt ist @

* 1oy Rechner &ffnen (&'

T - - "
. m; —|— mo [g]

_ 29kg-17kg
B0 105.1017N = ke T 1Tkg g]
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Durch eine Schnur verbundene Korper, einer hangt
frei, der andere liegt auf einer glatten, geneigten
Ebene ¢

25) Beschleunigung des Systems mit Kérpern, von denen einer frei hangt
und der andere auf einer glatten, geneigten Ebene liegt @

Rechner 6ffnen (&'

m; — my - sin(0)
a= - [g]
mj + my
,_ 29kg—17kg-sin(307)
B 4.370355m /s = Tokg + 17k g]

26) Neigungswinkel bei gegebener Beschleunigung @

my - [g] —m;-a—ms-a Rechner &ffnen (&

0=a sin( )
m; - [g]
29kg - —29kg -5 >—17kg -5 2
B 19.04231° = asin( 8 lel g 5m/s g 5m/s )
17kg - [g]

27) Neigungswinkel bei gegebener Spannung @

T . (ml + m2) Rechner &ffnen (&'
0=a sin( — 1)

m; - my - [g]

130N - (29kg + 17k
) 13.70348° :asin< 30N - (29%keg + 17kg) —1)
29kg - 17kg - [g]
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28) Spannung in der Saite, wenn ein Korper auf einer glatten, geneigten
Ebene liegt @

mj - mo Rechner &ffnen (&
T =— - (1 4+ sin(6
BT o2 fg) (1+sin(0)
B 29kg - 17kg ‘ ‘ . .
B 157.6526N = 2ok 7 1The g] - (1 +sin(30°))
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Verwendete Variablen

a Beschleunigung (Meter / Quadratsekunde)
e Ffriction Kraft der Reibung (Newton)

e M4 Masse von Korper A (Kilogramm)
* My Masse von Korper B (Kilogramm)

e T Spannung der Saite (Newton)
e 04 Neigung von Ebene 1 (Grad)

e 09 Neigung von Ebene 2 (Grad)

0 Neigung der Ebene (Grad)
M Reibungskoeffizient
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Konstanten, Funktionen, verwendete
Messungen

e Konstante: [g], 9.80665 Meter/Second?
Gravitational acceleration on Earth

e Funktion: acos, acos(Number)
Inverse trigonometric cosine function

e Funktion: asin, asin(Number)
Inverse trigonometric sine function

e Funktion: cos, cos(Angle)
Trigonometric cosine function

¢ Funktion: sec, sec(Angle)
Trigonometric secant function

e Funktion: sin, sin(Angle)
Trigonometric sine function

e Funktion: tan, tan(Angle)
Trigonometric tangent function

¢ Messung: Gewicht in Kilogramm (kg)
Gewicht Einheitenumrechnung @

¢ Messung: Beschleunigung in Meter / Quadratsekunde (m/s?)
Beschleunigung Einheitenumrechnung @

e Messung: Macht in Newton (N)
Macht Einheitenumrechnung @

e Messung: Winkel in Grad (°)
Winkel Einheitenumrechnung @
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Uberpriifen Sie andere Formellisten

o Krummlinige Bewegung ¢ Lineare Bewegung Formeln L‘J
Formeln @  Bewegung verbundener Korper

¢ Dynamik Formeln @ Formeln @

¢ Reibung Formeln @ ¢ Projektilbewegung Formeln @

e Bewegungsgesetze Formeln @ Eigenschaften von Flachen und

« Hebemaschinen Formeln (&' Festkorpern Formeln @
o Statik der Teilchen Formeln @

Fuhlen Sie sich frei, dieses Dokument mit lhren Freunden
zu TEILEN!

PDF Verfugbar in

English Spanish French German Russian ltalian Portuguese Polish Dutch

12/14/2023 | 6:40:15 AM UTC Bitte hinterlassen Sie hier Ihr Riickkoppelung...

a © calculatoratoz.com. A softusvista inc. venture!



https://calculatoratoz.com/
https://calculatoratoz.com/
https://softusvista.com/
https://www.unitsconverters.com/
https://docs.google.com/forms/d/e/1FAIpQLSf4b4wDgl-KBPJGChMJCxFlqrHvFdmw4Z8WHDP7MoWEdk8QOw/viewform?usp=pp_url&entry.1491156970=Bewegung%20verbundener%20K%C3%B6rper%20Formeln
https://www.calculatoratoz.com/de/curvilinear-motion-Calculators/CalcList-2653
https://www.calculatoratoz.com/de/dynamics-Calculators/CalcList-993
https://www.calculatoratoz.com/de/friction-Calculators/CalcList-992
https://www.calculatoratoz.com/de/laws-of-motion-Calculators/CalcList-2527
https://www.calculatoratoz.com/de/lifting-machines-Calculators/CalcList-998
https://www.calculatoratoz.com/de/linear-motion-Calculators/CalcList-2598
https://www.calculatoratoz.com/de/motion-of-connected-bodies-Calculators/CalcList-2597
https://www.calculatoratoz.com/de/projectile-motion-Calculators/CalcList-2555
https://www.calculatoratoz.com/de/properties-of-surfaces-and-solids-Calculators/CalcList-990
https://www.calculatoratoz.com/de/statics-of-particles-Calculators/CalcList-987
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_en.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_es.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_fr.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_de.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_ru.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_it.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_pt.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_pl.PDF
https://www.calculatoratoz.com/PDF/Nodes/2597/Motion-of-connected-bodies-Formulas_nl.PDF

