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Steering System Formulas...

Lista 19 Uklad kierowniczy Formuty

Uktad kierowniczy @
Katy zwigzane z uktadem kierowniczym %'

1) Kat kétka (&'

¥, = sin(Cq) — sin(Cz) — (cos(Cy) - cos(T2) — cos(Cy) - cos(T1)) -

2/9

Otwoérz kalkulator ('

tan(S)

cos(Cy) - sin(T2) — cos(!

0.067547rad = sin(0.122rad) — sin(0.09rad) — (cos(0.09rad) - cos(0.165rad) — cos(0.122rad) - cos(0.19rad))

2) Kat poslizgu nadwozia pojazdu przy duzej predkosci na zakretach @

110N

22rad = ——

ex] 5

4) Kat skretu Ackermanna przy duzej predkosci pokonywania zakretéw @
L

8H - 573 . E + (afw - arw)

2700mm
29rad =573 - | —— 23.8rad — 10.271rad
a 9rad = 57.3 <10000mm> + (23.8ra 0.271rad)
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5) Kat skretu Ackermanna przy pokonywaniu zakretéw z mata predkoscia @

L
Bs=x

2700mm
2 J—
B3 0-27rad = 10000mm

6) Kat skretu przy danym gradiencie podsterownosci @

@6—(WB-<%>)+GCAQ

2700mm
15.81 = (573 ( —— 218rad - 1.6m/s?
) 15.8198rad <573 (10000mm>> + (0.218rad - 1.6m/s?)

Parametry sterowania @

7) Gradient podsterownosci C‘:

sz ) ( Fzr )
i K = —
. (g'Caf g'Cur

B 0.218659rad = 9000N - 800N
9.8m/s* - 40N 9.8m/s*- 35N

8) Kat blokady kota zewnetrznego zapewniajacy prawidtowy stan uktadu kierowniczego L‘.‘

c
Bout = @ COt (cot(ein) + f)

130mm
7281 = - 2700mm
a 0.728157rad = a cot (cot(O 75rad) + 27()Omm>

9) Kat blokady zewnetrznej przy danym promieniu skretu zewnetrznego przedniego kota C‘J

L
Bout a sin ﬁ
OF — —5—
. 2700mm
a 0.728515rad = a sin ( prYT— 1999mm;130mm )
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10) Kat wewnetrznej blokady kota zapewniajacy prawidiowy stan uktadu kierowniczego @

C Otwoérz kalkulator (&

0,, = acot (cot(eout) - f)

1
B 0.75rad = acot (cot(0.728157rad) _ 130mm >

2700mm

11) Kat wewnetrznej blokady przy danym promieniu skretu wewnetrznego przedniego kota r_‘a

Otwérz kalkulator (&

L

b = asin| —————
Rir + =5

27
a 0.756303rad = asin( 0?31991;_13%“] )
3000mm + ===

12) Kat wewnetrznej blokady przy danym promieniu skretu wewnetrznego tylnego kota C‘;

L Otworz kalkulator (&'
Gin = atan ﬁ
Rir + =5
2700mm

a 0.750646rad = a tan ST —E

1960mm -+ w

13) Kat zamka zewnetrznego przy danym promieniu skretu zewnetrznego kota tylnego @

L Otwoérz kalkulator (%

By = @ tan -
Ror — 2%~

2700
&) 0.728608rad = atan( mm )

1999mm—130mm
3960mm — 5

14) Moment obrotowy dzialajacy na ramie kierownicy @
1= F¢- R Otworz kalkulator @

@ 45N*m = 150N - 300mm

15) Promien kota podziatowego zebnika @
t-p Otwérz kalkulator (&
R,= 50
2.7
6-11
B 10.50423mm =
2-m
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16) Szlak mechaniczny @

Br.-

Q 84.67242mm =

Rt - sin(o,) — d

cos(a,)

600mm - sin(0.16rad) — 12mm
cos(0.16rad)

17) Wspoétczynnik ruchu lub wspoétczynnik instalacji w zawieszeniu L‘n

ST
M.R. — W

65mm
0.65 =
a 100mm

18) Wspoétczynnik sterowania C‘;

RSW

@s.-
P

2
@64 _ 672mm
10.50mm

19) Wzrost podsterownosci ze wzgledu na zgodnos¢ uktadu kierowniczego ['_‘n

Wi (R- T, +tp)

Kstrg =

@ 0.282188rad =

KSS

1000N - (10000mm - 0.067547rad + 30mm)

2500N*m
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Uzywane zmienne

e Aty Szerokos¢ rozstawu kot pojazdu (Milimetr)

. Au Przyspieszenie boczne poziome (Metr/Sekunda Kwadratowy)
¢ C Odlegto$¢ migdzy srodkami osi obrotu przedniego kota (Milimetr)
o C4 Pochylenie 1 (Radian)

o C4 Pochylenie 2 (Radian)

. Caf Sztywnos$¢ przednich két na zakretach (Newton)

. Cu Sztywnos$¢ na zakretach

o Cqr Sztywnosé tylnych kot na zakretach (Newton)

o d Potréjny zacisk offsetowy (Milimetr)

« Fj Sita tarcia (Newton)

. Fy Sita pokonywania zakretow (Newton)

3 sz Obciazenie przedniej osi przy pokonywaniu zakretéw z duzg predkoscia (Newton)
» F,, Obcigzenie tylnej osi przy pokonywaniu zakretow z duzg predkoscia (Newton)

¢ g Przyspieszenie spowodowane grawitacjg (Metr/Sekunda Kwadratowy)
o K Gradient podsterownosci (Radian)

o Kgg Efektywna sztywno$¢ uktadu kierowniczego (Newtonometr)
. Kstrg Wzrost podsterownosci z powodu podatnosci uktadu kierowniczego (Radian)
o L Rozstaw osi pojazdu (Milimetr)

¢ M.R. Wspétczynnik ruchu w zawieszeniu

¢ P Podziat liniowy lub kotowy (Milimetr)

« R Promien skretu (Milimetr)

» Rg¢ Promien przedniej opony (Milimetr)

* R|f Promien skretu wewnetrznego przedniego kota (Milimetr)

3 RIR Promien skretu tylnego kota wewnetrznego (Milimetr)

* RoF Promien skretu zewnetrznego kota przedniego (Milimetr)

. ROR Promien skretu zewnetrznego tylnego kota (Milimetr)

3 Rp Promien kota zebatego (Milimetr)

. Rs Promien szorowania (Milimetr)

* Rgy, Promien kierownicy (Milimetr)

o S Pochylenie osi kierowniczej (Radian)

o S, Wspotczynnik skretu

o ST Podréz wiosenna lub szokowa (Milimetr)

o t Liczba zgbow zebatki
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o T4 Kat palcéw 1 (Radian)

o T Kat palcow 2 (Radian)

o T, Sciezka (Milimetr)

. tp Pneumatyczny $lad opony (Milimetr)

e V Sktadowa predkosci bocznej (Metr na sekunde)
o Vi Catkowita predkos¢ (Metr na sekunde)

o W; Masa pod osig przednig (Newton)

o WT Podroz kota (Milimetr)

e Oy Kat poslizgu przedniego kota (Radian)

e O Kat nachylenia (Radian)

e O Kat poslizgu tylnego kota (Radian)

e Og Kat poslizgu przy duzej predkosci pokonywania zakretéw (Radian)

o [ Kat poslizgu nadwozia pojazdu (Radian)

o O Kat skretu (Radian)

3 6H Kat skretu Ackermanna przy duzej predkosci pokonywania zakretéw (Radian)
. 53 Kat skretu Ackermanna przy pokonywaniu zakretéw z matg predkoscig (Radian)
0, Kat blokady kota wewnetrznego (Radian)

o B,yt Kat blokady kota zewnetrznego (Radian)

e T Moment obrotowy (Newtonometr)

» Y. Kat pochylenia (Radian)
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State, funkcje, stosowane pomiary

e Staly: pi, 3.14159265358979323846264338327950288
Stata Archimedesa
e Funkcjonowac: acot, acot(Number)
Funkcja ACOT oblicza arccotangens danej liczby, ktéra jest katem podanym w radianach od 0 (zero) do pi.
e Funkcjonowac: asin, asin(Number)
Odwrotna funkcja sinus jest funkcjg trygonometryczna, ktéra przyjmuje stosunek dwoch bokéw trojkata
prostokgtnego i oblicza kat lezgcy naprzeciwko boku o podanym stosunku.
e Funkcjonowac: atan, atan(Number)
Odwrotno$c¢ tangensa stuzy do obliczania kata poprzez zastosowanie stosunku tangensa kata, ktory jest przeciwng
strong podzielong przez sgsiedni bok prawego tréjkata.
e Funkcjonowac: cos, cos(Angle)
Cosinus kata to stosunek boku sgsiadujgcego z katem do przeciwprostokatnej tréjkata.
e Funkcjonowac: cot, cot(Angle)
Cotangens jest funkcjg trygonometryczng zdefiniowang jako stosunek boku sagsiedniego do boku przeciwnego w
trojkgcie prostokatnym.
e Funkcjonowac: sin, sin(Angle)
Sinus to funkcja trygonometryczna opisujgca stosunek dfugosci przeciwnego boku tréjkata prostokatnego do
dfugosci przeciwprostokatnej.
e Funkcjonowac: tan, tan(Angle)
Tangens kata to trygonometryczny stosunek dfugo$ci boku lezgcego naprzeciw kata do dfugo$ci boku
sgsiadujgcego z katem w tréjkgcie prostokgtnym.
e Pomiar: Dlugos¢ in Milimetr (mm)
Dtugosc¢ Konwersja jednostek @
e Pomiar: Predkos¢ in Metr na sekunde (m/s)
Predkosc¢ Konwersja jednostek @
e Pomiar: Przy$pieszenie in Metr/Sekunda Kwadratowy (m/s?)
Przyspieszenie Konwersja jednostek ['_‘:
e Pomiar: Zmusza¢ in Newton (N)
Zmuszac Konwersja jednostek @
¢ Pomiar: Kat in Radian (rad)
Kat Konwersja jednostek @
e Pomiar: Moment obrotowy in Newtonometr (N*m)

Moment obrotowy Konwersja jednostek @
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Sprawdz inne listy formut

o Sily dziatajgce na uktad kierowniczy i osie e Uktad kierowniczy Formuty @

Formuty @ o Dynamika skretu Formuty @
o Wspoétczynnik ruchu Formuty C‘J

( Nie krepuj sie UDOSTEPNIJ ten dokument swoim znajomym! )
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