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Drehpunkt, Radstand und Spur &

1) Drehpunkt bei gegebenem Wenderadius des inneren Vorderrads ['_‘1

b Rechner 6ffnen (&'
MNc=aw—2 - — — Ryp
B " ( sin(0)
B3 3198.091mm = 1999mm — 2 - 2700mm o6
sin(40°)

2) Pivot Center gegeben Wenderadius des auBeren Hinterrads @

b Rechner 6ffnen (&'
Bc=aw—2-(- + Ror
tan((p)
2700
() 1352.074mm = 1999mm — 2 - ( — = + 5000mm
tan(30°)

3) Pivot Center gegeben Wenderadius des @uBeren Vorderrads ['_‘:

Rechner 6ffnen (&'
Be=aw—-2-(— + Ror
sin(p)
2700
B 2579mm = 1999mm — 2 - _ £ 5110mm
sin(30°7)
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4) Pivot Center gegeben Wenderadius des inneren Hinterrads @

b Rechner 6ffnen (&'
)

pyC = aty — 2+
Bo=a (tan(e)

@ 1363.531mm = 1999mm — 2 - (

M — 2900mm
tan(40°)

5) Radspur bei gegebenem Wenderadius des inneren Hinterrads @

Rechner 6ffnen (&'

b
daiw —=2-| ——— — R
.at (tan(e) IR) +cC

2700mm
@ 1935.469mm = 2 - [ ———— — 2900mm | + 1300mm
tan(40°)

6) Radspur gegebener Wenderadius des auBeren Hinterrads @

b

atW:2- (——+ROR) +cC

tan((p)

Rechner 6ffnen (&'

2700
) 1946.926mm = 2. _ 2R 5000mm | + 1300mm
tan(30°)

7) Radspur gegebener Wenderadius des auBeren Vorderrads &

Rechner 6ffnen (¢
atw:2°(_ . +ROF)+C
sin(o)
2
B 720mm = 2. (—M + 5110mm> + 1300mm
sin(30°)
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8) Radstand bei gegebenem Wenderadius des inneren Vorderrads @

atw — C Rechner éffnen (&'
b = (RIF -+ T) . Sin(e)

1999mm — 1300
) 3310.035mm = (4800mm Mk > mm) . $in(40°)

9) Radstand bei Wenderadius des inneren Hinterrads @

b = (RIR + ?) - tan(0)

Rechner 6ffnen (&'

1 1
B 2726.654mm = (2900mm 4 1999mm > 300mm> . tan(40°)

10) Radstand gegeben Wenderadius des auBeren Hinterrads C‘:

b= (ROR - C) . tan(o)

Rechner 6ffnen (&'

1999mm — 1300
] 2684.967mm = (5000mm o e 5 mm) -tan(30°)

11) Radstand gegeben Wenderadius des auBeren Vorderrads @

b= <ROF - _ath— C) - sin(o)

Rechner 6ffnen (&'

1 1
() 2380.25mm = (5110mm _ 1999mm 5 300mm> - sin(30°)
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12) Spurweite bei Wenderadius des inneren Vorderrads @

b
oy =2 —— —R
.at (sin(e) IF> +C

Rechner 6ffnen (&'

B3 100.9087mm = 2- 2700mm 4 e00mm ) + 1300mm
sin(40°)
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Verwendete Variablen

e Aty Spurbreite des Fahrzeugs (Millimeter)
« b Radstand des Fahrzeugs (Millimeter)

e C Abstand zwischen dem Drehpunkt des Vorderrads (Millimeter)

» Rjg Wenderadius des inneren Vorderrads (Millimeter)
e R|r Wenderadius des inneren Hinterrads (Millimeter)
» RoF Wenderadius des auReren Vorderrads (Millimeter)
* RpR Wenderadius des auReren Hinterrads (Millimeter)

e 0 Winkel des inneren Radeinschlags (Grad)
¢ (@ Winkel des aulieren Radeinschlags (Grad)
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Konstanten, Funktionen, verwendete
Messungen

e Funktion: sin, sin(Angle)
Trigonometric sine function

e Funktion: tan, tan(Angle)
Trigonometric tangent function

e Messung: Lange in Millimeter (mm)
Lénge Einheitenumrechnung @

e Messung: Winkel in Grad (°)
Winkel Einheitenumrechnung (3'
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