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Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

Lista de 12 Centro de pivote, distancia entre
ejes y pista Fórmulas

Centro de pivote, distancia entre ejes y pista

1) Ancho de rueda dado el radio de giro de la rueda delantera exterior 

fx

ex

2) Ancho de rueda dado el radio de giro de la rueda delantera interior 

fx

ex

3) Ancho de rueda dado el radio de giro de la rueda trasera exterior 

fx

ex

atw = 2 ⋅ (−
b

sin(φ)
+ ROF) + c

720mm = 2 ⋅ (−
2700mm

sin(30°)
+ 5110mm) + 1300mm

atw = 2 ⋅ ( b

sin(θ)
− RIF) + c

100.9087mm = 2 ⋅ ( 2700mm

sin(40°)
− 4800mm) + 1300mm

atw = 2 ⋅ (−
b

tan(φ)
+ ROR) + c

1946.926mm = 2 ⋅ (−
2700mm

tan(30°)
+ 5000mm) + 1300mm
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Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

4) Centro de pivote dado el radio de giro de la rueda delantera exterior 

fx

ex

5) Centro de pivote dado el radio de giro de la rueda delantera interior 

fx

ex

6) Centro de pivote dado el radio de giro de la rueda trasera exterior 

fx

ex

7) Centro de pivote dado el radio de giro de la rueda trasera interior 

fx

ex

c = atw − 2 ⋅ (−
b

sin(φ)
+ ROF)

2579mm = 1999mm − 2 ⋅ (−
2700mm

sin(30°)
+ 5110mm)

c = atw − 2 ⋅ ( b

sin(θ)
− RIF)

3198.091mm = 1999mm − 2 ⋅ ( 2700mm

sin(40°)
− 4800mm)

c = atw − 2 ⋅ (−
b

tan(φ)
+ ROR)

1352.074mm = 1999mm − 2 ⋅ (−
2700mm

tan(30°)
+ 5000mm)

c = atw − 2 ⋅ ( b

tan(θ)
− RIR)

1363.531mm = 1999mm − 2 ⋅ ( 2700mm

tan(40°)
− 2900mm)
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Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

8) Distancia entre ejes dado el radio de giro de la rueda delantera exterior

fx

ex

9) Distancia entre ejes dado el radio de giro de la rueda delantera interior

fx

ex

10) Distancia entre ejes dado el radio de giro de la rueda trasera exterior

fx

ex

b = (ROF −
atw − c

2
) ⋅ sin(φ)

2380.25mm = (5110mm −
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ sin(30°)

b = (RIF +
atw − c

2
) ⋅ sin(θ)

3310.035mm = (4800mm +
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ sin(40°)

b = (ROR −
atw − c

2
) ⋅ tan(φ)

2684.967mm = (5000mm −
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ tan(30°)
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Calculadora abierta 

Calculadora abierta 

11) Distancia entre ejes dado el radio de giro de la rueda trasera interior

fx

ex

12) Vía de la rueda dado el radio de giro de la rueda trasera interior 

fx

ex

b = (RIR +
atw − c

2
) ⋅ tan(θ)

2726.654mm = (2900mm +
1999mm − 1300mm

2
) ⋅ tan(40°)

atw = 2 ⋅ ( b

tan(θ)
− RIR) + c

1935.469mm = 2 ⋅ ( 2700mm

tan(40°)
− 2900mm) + 1300mm
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Variables utilizadas

atw Ancho de vía del vehículo (Milímetro)

b Distancia entre ejes del vehículo (Milímetro)

c Distancia entre el centro de pivote de la rueda delantera (Milímetro)

RIF Radio de giro de la rueda delantera interior (Milímetro)

RIR Radio de giro de la rueda trasera interior (Milímetro)

ROF Radio de giro de la rueda delantera exterior (Milímetro)

ROR Radio de giro de la rueda trasera exterior (Milímetro)

θ Ángulo de bloqueo de la rueda interior (Grado)

φ Ángulo de bloqueo de la rueda exterior (Grado)
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Constantes, funciones, medidas utilizadas

Función: sin, sin(Angle)
Trigonometric sine function

Función: tan, tan(Angle)
Trigonometric tangent function

Medición: Longitud in Milímetro (mm)
Longitud Conversión de unidades 

Medición: Ángulo in Grado (°)
Ángulo Conversión de unidades 
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Fórmulas 

Centro de pivote, distancia entre
ejes y pista Fórmulas 
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